TERESTRICKA NAVIGACE
v kostce

akub Sklenar

OOOOOO



Terestricka navigace

v kostce

Jakub Sklenar






Vénovano mym rodi¢lm za celoZivotni podporu...






Terestricka navigace v kostce

Jakub Sklenar

Akademia Morska w Szczecinie

Urzgdzenia Nawigacji Technicznej nr 3






Autor: mgr inz. Jakub Sklenar

Recenze: dr inz. Pawet Zalewski

Akademia Morska w Szczecinie
Waty Chrobrego 1/2
70-500 Szczecin, Poland

Seria Wydawnicza: Urzadzenia Nawigacji Technicznej nr 3
Redaktor serii: Maciej Gucma

Terestrickd navigace v kostce
Terrestrial Navigation

ISBN: 978-1-105-86923-5
Printed on acid-free paper.
©2012 ). Sklenar

All rights reserved. This work may not be translated or copied in whole or in part
without the written permission of the authors, except for excerpts in
connection with reviews or scholarly analysis. Use in connection with any form
of information storage and retrieval, electronic adaptation, computer software,
or by similar or dissimilar methodology now known or hereafter developed is
forbidden. The use in this publication of trade names, trademarks, service marks
and similar terms, is not to be taken as an expression of opinion over it.






1. Pozice vypocitana

Definice a zakladni POJMY....ccviiiiiiriieciiiiieciee e 13
Pozice vypocitand bez plisobeni vétru a proudu 14
Pozice vypocitand pfi plsobeni vétru bez proudu.........cccecvvevveercerenneennenn. 15
Pozice vypocitand pfi plsobeni proudu bez vétru.........cccecvvevveevcerenveenen. 18
Pozice vypocitand pfi plsobeni vEtru a proudu.......ccccecveerceeevcieenveesveennnn. 31
Presnost pozice VYPOCITANE...........c.eeiieeiiiiciieeeccee ettt 36
Prakticka navigace s pozici vypocitanou..........cceeueenee. 39
Dostupnost navigacni informace o proudech 45
2. Pozice observovana

Definice a zakladni POJMY....ccuiiiiiirieiiiiiiece e 57
Pozice observovana z jednoho viditelného navigacniho objektu 63
Pozice observovana ze dvou viditelnych navigacnich objekt.................... 67
Pozice observovana ze tfech viditelnych navigacnichobjektd..................... 70

POUZIta lIEeratUura.........ooeviiiiiiieiiiiieceeceteee ettt eaas 75






Uvod

,Nejsou Zddné mapy Cdsti Svéta tak presné a Zadné sméry v nich
vyznacené tak dokonalé, abychom je nemuseli ¢asto kontrolovat a opravovat.”

- ,Nautical Magazine”, z roku 1832

Velmi vystizné heslo Nautického casopisu z roku 1832 muizZeme dnes
volné parafrazovat v ramci rozvoje védy a techniky. Prenesli jsme se od méné
pfesnych navigacnich map a magnetickych kompas( ze zacatku XIX. stoleti
k elektronickym mapam a radio-naviga¢nim systémim XXI. stoleti. MoZna by
motto nautického magazinu z roku 2012 mohlo znit takto:

»Nejsou Zadnd navigacni zafizeni tak spolehlivé a Zddné sméry v nich
vyznacené tak presné, aby si dobry navigdtor mohl dovolit neznat zdklady
navigace.”

S pokrokem védy a techniky se moZna i tato parafraze, za nékolik let,
stane nepravdou. Nyni oviem vSem tém, ktefi chtéji znat , tajemstvi“ terestrické
navigace nabizim odbornou publikaci, ktera obsahuje prakticky vse na toto
téma. Seznamite se s tim jak se pozice pocitd, jak uvzhlednit nezadouci efekty
vznikajici plsobenim vétru a proudu ¢i jak vyznadit pozici v mapé z pozorovani
objektl ¢i jinych Utvard na pevniné. Kazda technika ma svoje plus i minus, proto
budete sezndmeni i s tim jak urcit pfesnost Vami vyznacené pozice.
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1. Pozice vypocitana

Definice a zakladni pojmy

Nejd&leiitéjéim zadanim v navigaci je vyznaceni pozice lodi.
Nevyznaceni presné pozice lodi ndm znemoZiuje jeji vedeni po optimalni i
bezpecné trase z pohledu navigace. Vtéchto skriptech bude fe¢ o dvou
nasledujicich zplsobech vyznaceni pozice pouZivanych v ndmorni navigaci,
kterymi vyznacujeme nasledujici druhy pozic:

e pozice vypocitana (PV);
e pozice observovana (PO);

Pozice vypocitanad je jednou z nejméné presnych pozic, které jsou
v navigaci pouZivané, to co ma vliv na jeji presnost bude popsano pozdéji.
Naopak pozice observovana je jednou z nejpresnéjsich pozic, jelikoZz ji
vyznacujeme pomoci objektl vyznaéenych na mapé.

Pozici vypocitanou nazyvame bod na mapé (kde se nachazi nase lod),
jehoz souradnice jsme ziskali vypoctem od posledni pozice observované. Tuto
pozici ziskavdme na zakladé opravdového kurzu lodi a projeté vzdalenosti za
jednotku ¢asu po tom co jsme patficné prihlédli k plsobeni vétru a proudu na
lod.

Kurz opravdovy, ziskdame pomoci magnetického kompasu, po provedeni
patfi¢nych oprav spojenych s deviaci a deklinaci. Kurz opravdovy je uhel sevieny
mezi linii sever-jih (polednikem) a osou symetrie lodé. Log je zafizeni, které nam
ukazuje projetou vzdalenost lodi po vodé. Plsobeni vétru tvofi tzv. ,drif”.
Hodnotu drifu stanovujeme na zakladé vlastni zkuSenosti, kterou ziskavame
z pozorovani plsobeni vétru na lod. Plsobenim morského proudu vznika tzv.
»Snos“. Hodnotu snosu stanovime podle rychlosti a sméru morského proudu
v dané oblasti a ¢ase. Rychlost a smér proudu miZeme odedist z navigacni mapy
¢i atlasu prouda.

Drif a snos maji zdsadni vliv na presnost vyznaceni pozice vypocitané.
Pfesné vyznaceni téchto dvou parametr( je prakticky nemozné. Jenom praxi
navigator ziskava schopnost a zkusenost k presnéjsSimu vyznaceni drifu a snosu,
¢imz se ndmorni navigace stava ,femesinym uménim®.
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Pozice vypocitana bez plisobeni vétru a proudu

Na vodnich plochach, kde neplsobi na lod vitr ani proud, pozici

vypocitanou ziskdme na zakladé kurzu a propluté vzdalenosti odectené
z lodniho logu. Zplisob vyznaceni pozice vypocitané, za téchto podminek, je
popsan v prikladé nize.

Ve 1200 hodin, log lodi ukazoval projetou vzddlenost 20,0 namornich
mil (ddle jen ,nm*), lod' se nachdzela v pozici A (¢a, Aa). Navigdtor lodi mél za
ukol vyznacit pozici lodi B (¢b, Ab) v 1300 hodin. V 1300 hodin lodni log ukazoval
proplutou vzddlenost 30,0 nm. Kurz lodi* (opravdovy kurz) K = 084°.

Kurz 084°

10
+drif 0°
vaz 084° 1300

+snos 0°
Knd® 084°
A'logu =10,0 nm
20,0
o

Obr. 1.1 - PV bez plsobeni vétru a proudu;
Postup kresleni

1. Zpozice observované A vztyéime pfimku (linii kurzu) pod uhlem
K =084°.

2. Na linii kurzu z bodu A naneseme projetou vzdalenost, kterou je Alogu.
Tuto vzdalenost ziskdame jednoduchym vypoctem. Odecteme vychozi
hodnotu logu od konec¢né hodnoty logu.

ty publikaci jsou kurzy lodé uvadény jako opravdové. Pokud by kormidelnik kormidloval lod podle
magnetického kompasu, naleZelo by tento kurz opravit o deviaci a deklinaci. Technika pfepoctu
kurzd je popséna v publikaci ,Ndmorni navigace v kostce”.

2 Kpv je oznacenim tzv. kurzu po vodé. Kpv je kurz (smér pohybu) vzhledem k vodni hladiné.

3 Knd je oznaceni tzv. kurzu nad dnem. Knd je kurz (smér pohybu) vzhledem k mofskému dnu.

14



Toto je pouze ndhled elektronické knihy. Zakoupeni jeji plné verze je
mozné v elektronickém obchodé spole¢nosti eReading.


http://www.ereading.cz/

